
Projets Term S-SI 2016-2017

Main électrique
- Simulation numérique

- Réalisation de la main en 

prototypage rapide (impression 3D):

- Étude de la motorisation afin de 
pouvoir serrer  entre le pouce et 
l’index un gobelet plastique sans 
l’écraser.

- Motorisation  des autres doigts si 
le temps le permet.
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Voiture autonome 

programmable

- Réalisation du châssis en 
prototypage rapide 
(impression 3D) et découpe 
laser.  
- Programmation de la 
Motorisation
- Test de plusieurs modèles
-Dimensionnement: batterie 
–moteur +direction….
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Ouvre porte automatique 

de salle de classe 
télécommandé.

- Réalisation du châssis en 
prototypage rapide (impression 3D) 
et découpe laser.  
- Programmation de la 
motorisations
- Test de plusieurs modèles 
facilement adaptable à une porte.
- Dimensionnement: batterie –
moteur - servomoteur ….
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Projecteur suiveur autonome (1 axe)
- Simulation numérique
- Réalisation du châssis en prototypage rapide 
(impression 3D) et découpe laser
- Recherche de solutions - test 
- Programmation de la motorisation
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Effaceur de tableau blanc autonome

- Réalisation de la conception en prototypage rapide 
(impression 3D) et découpe laser.
- Recherche de solutions - test 
- Programmation de la motorisation
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Modification d’un drone pour soulever une 
caméra

-Réalisation d’un nouveau châssis en prototypage 3D. 
- Recherche d’une nouvelle motorisation adaptée pour 
soulever une caméra.
- Test des différentes solutions
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Modification  d’une table XY afin de pouvoir 
découper des structures planes en bois (3mm)

- Montage d’une table XY – programmation – fixation 
outil de découpe  +  fixation structure bois à découper
- Recherche de solutions + test 
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Réalisation d’un robot DELTA planteur de graines
- Structure en prototypage rapide (impression 3D)
- Recherche de solutions sur maquette numérique - test 
- Simulation numérique – fixation d’une pince adaptée
- Programmation de la  motorisation
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Réalisation d’un bras robotisé d’assistance
-Montage d’un bras robotisé 
- Fixation d’une pince pour déplacer un objet
- Recherche de solutions sur maquette numérique - test 
- Simulation numérique 
- Programmation de la  motorisation - test
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Club ROBOT

Réalisation d’un 
robot en vue de 
participer au 
challenge robotique. 


